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sa) MOTOR HIDRAULIC CU ROTOTRANSLATIE

(57) Rezumat: Inventia se referd la un motor
hidraulic cu rotatie, care transmite secvential
forte axiale si momente de torsiune, destinat
echipérii robotilor industriali cu mai multe
grade de libertate si a dispozitivelor de prin-
unelte de
prelucrare prin aschiere. Matorul hidraulic cu
rototranslatie, conform inventiei, este pre-
vézut cu o roatd dintatd (2) pentru transmi-
terea momentului de torsiune, solidaré cu un
corp piston (1) si o bucsd canelatd (3)
solidaré cu corpul piston (1), care permite
atadt transmiterea momentului de torsiune,
axiale prin

formeaza
impreund cu o tij@ de actionare (4) si cu un

dere, adaptabile pe masini

cdt si transmiterea fortei
intermediul  angrenajului  "ced

piston de lucru (5).
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RO 117123 C

Inventia se refera la un motor hidraulic cu rototranslatie, care transmite, sec-
vential, forte axiale si momente de torsiune, destinat echiparii robatilor industriali, cu
mai multe grade de libertate si a dispozitivelor de prindere, adaptabile pe masini
unelte de prelucrare prin aschiere.

Sunt cunoscute motoare rotative, asa cum se prezintd si in brevetul RO
73002, alcatuite dintr-un cilindru exterior, avand o suprafatd interioara elicoidals,
cilindrul fiind coaxial cu un arbore interior, cu sectiune pentagonald, pe care se mon-
teaza un piston de lucru, cu profil conjugat cilindrului, astfel incat deplasarea axiald a
pistonului si arborelui, sub actiunea presiunii unui fluid, se face dupa un traseu elicoi-
dal, realizédnd o miscare de rototranslatie.

In scopul manipularii unor piese de la un loc la altul sau al fix&rii acestora pe
masinile unelte, mai este cunoscut sistemul de transmitere a fortelor axiale si a
momentului de torsiune, prin intermediul rotilor dintate montate pe ax si cu ajutorul
motoarelor hidraulice liniare; acest sistem de actionare prezintd dezavantajul unei
constructii complicate, comportand un mare numar de cilindri de actionare si trans-
misii cu roti dintate sau motoare pas cu pas, fapt ce determina un gabarit mare si o
fiabilitate redusa.

Prablema pe care o rezolvad inventia de fatd este realizarea unui motor
hidraulic, la care miscarea de rototranslatie este rezultatul compunerii unor miscari
independente de rotatie si translatie, ceea ce conduce la reducerea gabaritului
constructiei.

Motorul hidraulic cu rototranslatie, conform inventiei, inl&turd dezavantajul men-
tionat, prin aceea c3 este previzut cu o tij3 piston canelata, ce asigura miscarea de
translatie si rotatie prin intermediul unei bucse canelate, solidara, printr-o roata din-
tata exterioard, cu un corp piston, care este antrenat in miscare de rotatie.

Prin aplicarea inventiei, se obtin urmatoarele avantaje:

- simplificarea constructiva a sistemelor ce asigurs migcarea de rototranslatie;

- montaj simplificat atat la robotii industriali, cat si la masinile unelte.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig.
1 si 2, care reprezinta:

- fig. 1, sectiune longitudinalad prin motorul hidraulic:

- fig. 2, vedere frontald a motorului hidraulic.

Motorul hidraulic conform inventiei este alcatuit dintr-un corp piston 1, pe care
este montats, solidar, o roata dintatd 2 pentru preluarea momentului de torsiune din
exterior, iar transmiterea acestuia se realizeaza cu ajutorul unei bucse canelate 3, pe
care culiseaza o tijd de actionare 4 si un piston de lucru 5.

Pentru transmiterea fortei axiale, agentul de lucru este dirijat, de la pompa
hidraulica, printr-un canal de admisie 6, realizat intr-un capac de inchidere 7, si printr-
0 camera variabild de lucru 8, dupa care este evacuat intr-0 camera intermediars 9
si printr-un canal de refulare 10, realizat intr-un capac frontal 11.

Pistonul § este solidarizat de tija 4, prin intermediul unor semiinele de blocare
12 si al unui arc inelar 13,

Etansarea intre camerele 8 si 9 se realizeazs prin intermediul unui inel toroidal
14 si al unor mansete de etansare 15, iar cu mediul exterior, printr-o mansets
frontald 16, o garniturd rizuitoare 17 si niste inele de etansare 18.
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Revendicare

Motor hidraulic cu rototranslatie, caracterizat prin aceea cé este previzut
Cu o roatd dintata (2), pentru transmiterea momentului de torsiune, solidar3 cu un
corp piston (1) si o bucsa canelats (3) solidara cu corpul piston (1), care permite atat
transmiterea momentului de torsiune, cat si transmiterea fortei axiale, prin interme-
diul angrenajului ce- formeaza impreuna cu o tiji@ de actionare (4) sl cu un piston
de lucru (5).

Presedintele comisiei de examinare: ing. Zamfir Nicolae
Examinator: ing. Carstea Constantin
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